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３．２の式に t=1，t=∞を代入すると 
 
 
 
 
参考までに MATLAB の解を以下に示す． 

>> sys1=ss([0 1; -2 -3],[0; 2],[1 0],0);      1
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c 　なので　  

>> sys2=ss([0 1; -2 -3],[0; 2],[0 1],0);       1
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c 　なので　  

>> initial(sys1,'r',sys2,'g',[1; 1],2)  

  初期条件
1
1
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x で 1 2( ) ( ) 2x t x t t を赤， を緑で表示し までの応答を示す． 

>> 
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手計算の結果と一致する． 
 
 
>> initial(sys1,'r',sys2,'g',[1; 1],10) 
10 秒までの応答は次のようになり，0 に収束していく様子がわかる． 
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