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RLC直列回路を示す． 

 

 

 

 

 

 

 

 

回路の方程式は 
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  ，入力変数 ( ) ( )iu t v t ，出力変数 ( ) ( )oy t v t とする．  

 

１．このシステムの状態空間表現が次式となることを確かめよ． 
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２．１の状態空間表現を状態変数線図で描け． 
 
３．状態空間表現を伝達関数に変換せよ． 

４．元の微分方程式から直接，入出力伝達関数
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 を求め，３項で求めた伝達関数に一致する

ことを確かめよ． 
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