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次の状態空間表現で示されるシステムがある． 
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の固有値，固有ベクトルを求めよ． 

２．上記システムを対角正準形式に変換するための線形変換行列Tを求めよ． 
３．上記システムをこの変換行列を用いて対角正準形式に変換せよ． 
４．MATLAB の ss2ss を用いて上記システムを対角正準形式に変換し３の結果と一致することを確認

せよ．変換後の状態空間表現を syst，元の状態空間表現を sys，変換行列を T とするとき，変換行

列Tの定義が教科書とMATLABでは異なるため，syst=ss2ss(sys,inv(T))となることに，注意せよ． 
 


