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１．次の状態空間表現で示される制御システムがある． 
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１）この系が可制御であるか否かを調べよ． 
 
２）この系が可観測であるか否かを調べよ． 
 
３）MATLAB を用いて可制御性，可観測性を調べ１），２）の結果と比較せよ． 
 


